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АКТУАЛЬНОСТЬТЕМЫ,ЭКСПЕРИМЕНТМКИ

—Перспективыиспользованияводородавэнергетике.

—Ракетостроение,химическоемашиностроение,вакуумнаятехникаитехнология.

—Проблемыхраненияитранспортировки,защитыконструкционныхматериалов

отводороднойкоррозии.
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Модельдиффузииподвумканаламсобменоммеждуними,учётомемкостиловушекиОД:

ct(t,x)=Dcxx(t,x)−a1c(t,x)(1−z/zmax)+a2z(t,x),

zt(t,x)=D̃zxx(t,x)+a1c(t,x)(1−z/zmax)−a2z(t,x),

c(0,x)=ϕ(x),z(0,x)=ψ(x),x∈[0,`],

µsp0(t)−bc
2

0(t)=−Dcx(t,0),

µsp`(t)−bc
2

`(t)=Dcx(t,`),t∈[0,t
∗
].

Модельдиффузииподвумканаламсобменоммеждуними,учётомемкостиловушекиПД:

ct(t,x)=Dcxx(t,x)−a1c(t,x)(1−z/zmax)+a2z(t,x),

zt(t,x)=D̃zxx(t,x)+a1c(t,x)(1−z/zmax)−a2z(t,x),

c(0,x)=ϕ(x),z(0,x)=ψ(x),x∈[0,`],

q̇0(t)=µsp0(t)−bq
2

0(t)+Dcx(t,0),

q̇`(t)=µsp`(t)−bq
2

`(t)−Dcx(t,`),

c(t,0)=gq0(t),c(t,`)=gq`(t),t∈[0,t
∗
].
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Модельпереносасквозьдвухслойныематериалы

ct(t,x)=Dcxx(t,x),(t,x)∈(0,t
∗
)×(0,`),

c(0,x)=ϕ1(x),x∈[0,`],c(t,0)=gq0(t),

q̇0(t)=µsp0(t)−bq
2

0(t)+Dcx(t,0),

Dcx(t,`)=D
∗
ux(t,0),

κc(t,`)−κ
∗
u(t,0)=−Dcx(t,`),t∈[0,t

∗
],

ut(t,x)=D
∗
uxx(t,x)−a

∗

1u(t,x)(1−w/wmax)+a
∗

2w(t,x),

wt(t,x)=D̃
∗
wxx(t,x)+a

∗

1u(t,x)(1−w/wmax)−a
∗

2w(t,x),

u(0,x)=ϕ2(x),w(0,x)=ψ2(x),x∈[0,`
∗
],

µs
∗
p`∗(t)−b

∗
u

2

`
∗(t)=D

∗
ux(t,`

∗
),t∈[0,t

∗
].
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ДЕГИДРИРОВАНИЕМЕТАЛЛОВМЕТОДОМТДС

Гидридэрбия
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∂tc∗=D∗

(

∂rrc∗+2∂rc∗/r
)

,r∈(0,ρ(t)),∂tc=D
(

∂rrc+2∂rc/r
)

,r∈(ρ(t),L),

∂rc∗(t,0)=0,c∗
(

t,ρ(t)
)

=Q,J(t)=bc
2
(t,L)=−D∂rc(t,L),

D∗∂rc∗(t,ρ)−D∂rc(t,ρ)=I
(

T(t)
)

,
(

Q−c(t,ρ)
)

ρ̇=D∂rc(t,ρ)−D∗∂rc∗(t,ρ),

I
(

T(t)
)

def
=k(t)Q(1−c(t,ρ)/c̄),c(t1,r)=ϕ(r),c∗(t1,r)=ϕ∗(r).
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ВЫЧИСЛИТЕЛЬНЫЕПРОБЛЕМЫ

1.Парамерическаяидентификациямоделейводородопроницаемостислои-

стыхконструкционныхматериалов.

2.Учетформычастицпорошкагидридаираспределенияпоразмерам.

3.Обратныезадачипараметрическойидентификациинелинейныхраспре-

деленныхмоделейсдинамическимиграничнымиусловиямииподвиж-

нойграницейразделафаз.
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